MEMO - Meéthode des forces - MEMO

1/ Analyse de la stabilité et
Dans ce cas : une inconnue hyperstatique
(We=-1)

2/ Choix de l'inconnue principale

A 4

:"
Xa X1

Ya Yo

3/ Systeme Isostatique Associé
AVEC le chargement réel
SANS la composante hyperstatique

4/ Systéme Unitaire
SANS le chargement réel
AVEC une charge unitaire compatible avec I'inconnue X

F

5/ Relations sur les déplacements

Systéme réel

Déplacement compatible avec X
( pt d’application et direction)
dans le systeme réel

déplacementenD = 0= A,

A10

Systéme isostatique

Déplacement compatible avec X
( pt d’application et direction)
dans le systéme isostatique 0

Systéme unitaire

Xy . Déplacement compatible avec X

+ ( pt d’application et direction)
dans le systéme unitaire 1
+ X'] . 611

6/ Calcul des déplacements
Théoréme de Miiller Breslau

7/ Digramme des efforts intérieurs

Hypothese : On néglige les effets de I'effort tranchant et de
I'effort normal devant ceux du moment fléchissant

1 1 m
_ 1=— I L}
pAw =5 Mo
structure
1 M1 my
Zon1=5 [T Mo i
structure
8/ Calcul intégral (tableau de Mohr)
L Mo m1 L Mo L
- B + =BC m1 + =CD Mo =0 m1
Mo= B Elc |5 c & ! Eko |5 5 & o
6 _ ﬂ m1 m1 . LBC m1 . m1 | + LCD ’mw\ ’mw\
i Elas A/E‘; A/é Elsc B c B c Eleo c c D

Résultat de l'étude de Xy : X, = — A1
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Alternative

2/ Choix de l'inconnue principale

Couples concentrés sur le degré de liberté
relaché (relaxation)

1/ Analyse de la stabilité et
Dans ce cas : une inconnue hyperstatique

(We=-1)
o ATTENTION il faut équilibrer le noeud
B' Isc C X1a
o E
2 8 B 'agm
X105y
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4/ Systéme Unitaire
SANS le chargement réel
AVEC une charge unitaire compatible avec I'inconnue X

3/ Systeme Isostatique Associé
AVEC le chargement réel
SANS la composante hyperstatique

F 1
) 1

5/ Relations sur les déplacements

Systéme réel Systéme isostatique Systéme unitaire

Rotation compatible avec X Rotation compatible avec X X4 . Rotation compatible avec X
( pt d’application et « direction »)

= ( pt d’application et « direction ») +
dans le systéme unitaire 1

( pt d’application et « direction ») =
dans le systeme réel dans le systéme isostatique 0

Rotation relative = 0= A Ao + Xq.90y;

7/ Digramme des efforts intérieurs

6/ Calcul des déplacements
Hypothese : On néglige les effets de I'effort tranchant et de

Théoréme de Muller Breslau I'effort normal devant ceux du moment fléchissant
1 1 m
_ 1=— I L}
pM0 =5 Mo
structure
1 1 m
8. 1=— I L}
2 O11 5 Mg, Mo m1
structure
8/ Calcul intégral (tableau de Mohr)
L Mo m1 L Mo L
Ay = £ ]+ = e =R Mo-o e
Elxs A B A B Elsc |5 c B c Eleo |c D C D
m1 m1
51 = Las + Lac mt mt + Leo m om
17 Els A/E‘; A/é Elsc B c B c Eleo c c D

Résultat de l'étude de X : X, = _%
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