Modélisation de I'effet d’excentrement de I'effort tranchant V

dans les couvre-joints d’ame d’un eclissage.

Résultats proposés dans le document de travail Modéle de calcul. Efforts dus a I'excentrement de V
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Comparaison d’'une simulation par éléments finis avec

la répartition des actions sur les boulons du modéle proposé. Le theoréme de Thales donne :
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En généralisant a I'ensemble, on
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